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인트로 — iSafe PLAN
계획이 카메라를 부르고, 위험은 그 자리에 섭니다 — 도면이 있어도, 없어도, BIM이 있어도 시작하는 참여형 안전관리입니다

뷰어부터 봅니다

열면 3D 현장 위에 「오늘」 카드 — 공정 · 위험 · 서류가 한 장으로. 층별 안전 위험도와 카메라 · 그

자리 알림(예시)까지. Core · Converter · Pro 어느 쪽으로 만들었든 뷰어는 하나입니다

현장에 맞는 제품 셋

· Core — 3D 없이 일정만으로 (중소현장, 안전관리자 없어도)

· 3D Converter — DXF 도면 한 장이 3D 현장으로

· Pro — BIM 현장에 계획과 카메라를 함께. 결과는 모두 Plan Viewer 로

이런 분들께

중소현장 소장 · CAD 설계자 · BIM 담당·시공사 · 관제 카메라 도입 시공사 · 발주처·본사 · 현장 반

장·협력업체 — 만들 필요 없이 이번 구간 위험을 받아서 확인까지

계획이 카메라를 부르고 →  위험은 그 자리에 섭니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  인트로



Vision AI가 처음이세요? — iSafeGuard 쉽게 보기
카메라가 보기만 하던 현장을, AI가 알아보고 먼저 알려 주는 현장으로

모든 CCTV를 보는 관제에서 →  위험을 먼저 알려 주는 관제로

ContiLab · iSafe PLAN × iSafeGuard  ·  Vision AI 쉽게 보기 ·  자세히 biz.contilab.co.kr/vision-ai  ·  내용 출처: iSafeGuard 소개 자료

① 한 장으로 보면 사람으로 치면 CCTV는 눈, Vision AI는 알아보는 머리

눈 · 찍는다

CCTV

현장을 비춥니다
무엇이 위험한지는
화면을 보는 사람이
판단해야 합니다

머리 · 알아본다

Vision AI

작업자 · 장비 ·
안전모 · 개구부를
알아보고, 지금
위험한지 판단합니다

입 · 알려 준다

알림

위험이 보이면
담당자에게 먼저 알립
니다
확인과 조치는
사람이 합니다

› ›

② 건설현장에서 무엇을 알아보나 작업마다 따로 학습한 모델

작업 1

외부비계

✓ 안전모 착용
✓ 안전고리 체결
✓ 상하 동시작업

작업 2

고층 슬래브

✓ 안전모 착용
✓ 개구부 · 단부 근접
✓ 양중 자재 아래

작업 3

중장비

✓ 장비 ↔ 사람 안전거
리
✓ 신호수 배치
✓ 장비 속도

③ iSafeGuard — 흔한 AI CCTV와 다른 다섯 가지 각 기능을 따로가 아니라 하나로 이었습니다

계산하다

현장에서 바로

NPU Edge AI

큰 서버 없이, 현장 가까이 두는
작은 AI 칩

탐지하다

작업별 위험

Task-specific AI

비계 · 슬래브 · 중장비마다 맞춘
AI

탐색하다

스스로 찾아본다

AutoPTZ

스스로 돌며 살피고 확대 · 추적

측정하다

실제 거리

Virtual Grid

영상 바닥을 도면 좌표로 → 
PLAN 3D에 그대로

이해하다

상황을 이해

Vision AI + VLM

장면을 말로 풀어 이해하고 한
번 더 확인

낱말 풀이 NPU = AI 계산 전용 작은 칩 ·  PTZ = 좌우 · 상하로 움직이고 확대하는 카메라 ·  VLM = 그림과 글을 함께 다루는 AI     ★ Virtual Grid 도면 좌표 = PLAN 3D의 그 층 · 그 자리



Vision AI 한 바퀴 — iSafe PLAN × iSafeGuard
계획은 어디를 볼지 알려 주고, 탐지는 무엇이 일어났는지 돌려줍니다 — 한 바퀴 돌 때마다 현장이 배웁니다

계획이 실시간 탐지를 만나 →  안전이 스스로 배우는 한 바퀴가 시작됩니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  Vision AI 한 바퀴 ·  ② 자리는 iSafeGuard 연동 화면으로 10월 공개 — 지금 화면은 예시

한 바퀴
iSafe PLAN 앞과 뒤

iSafeGuard 눈과 알림
사람 한 칸

⓪ 계획 iSafe PLAN

어디를 · 언제 볼지

층별 위험도 → 카메라 배치

✔ 제공
① 탐지 iSafeGuard

카메라가 본다

Vision AI 영상 탐지

✔ 현장 검증 중

② 자리 iSafe PLAN

그 층 · 그 자리에

작업자 위치에 알림

예시 · 연동 화면 10월 공개

③ 전달 Guard · PLAN

반장 · 관리자에게

Guard 알림 + 공종 맥락

알림 ✔ · 맥락 10월~

④ 조치 사람

현장이 조치한다

확인과 조치는

사람이 합니다

⑤ 기록 Guard · PLAN

조치가 남는다

Guard 보고서 + 작업일보

보고서 · 작업일보 ✔

⑥ 학습 iSafe PLAN

다음 달이 달라진다

기록 → 위험도 · 배치

다음 단계

⓪ 계획 — 층별 안전 위험도 분석 · 공개 샘플

② 자리 — 이벤트 위치 확인 (예시)



iSafe PLAN 활용 프로세스 (전체)
도면이 있어도, 없어도 — 같은 안전 데이터로 이어집니다

1 시작한다

Core

프로젝트 정보 · 일정 — 도면 없이

3D Converter · Pro

도면 DXF · IFC → 3D 모델

2

공정표가 생긴다

작업 · 기간 · 장소

3

위험이 붙는다

공종별 위험요인

감소대책 · 보호구

안전구역 · 실(방) · 층별 위험도

4

나온다
TBM 일지

작업일보

위험성평가서

유해위험방지계획서

안전관리비 사용계획

같은 두뇌, 다른 입력 — 3D가 있어도 없어도 그다음은 같습니다 현장에서는 Viewer 로 봅니다 ·  웹 · 모바일

연동 · 10월 공개

안전교육 · 근로자 전달

그날 그 작업의 자료가 다국어 교육·전달로 이어집니다

iSafeGuard — 현장 영상 AI

위험한 층에 카메라를 · 알림은 그 층 · 그 자리에 (연동 화면 10월 공개)

260
공종

17,875
유해위험요인 · 감소대책

46.7%
상위 통제 비율

32,995
재해사례

25 × 21
직종 × 보호구

실선 — 현재 제공 ┊ 점선 — 연동 · 진행 중 (10월 공개)        ContiLab · iSafe PLAN  ·  Core / 3D Converter / Pro / Viewer



한 장으로 보는 iSafe PLAN — 네 제품과 Vision AI
어디서 시작하든 같은 안전모델로 모이고 — 현장은 Plan Viewer 로 보고, Vision AI 가 그 자리를 지킵니다

들어오는 문은 셋, 척추는 하나 →   만드는 곳 · 쓰는 곳 · 지키는 눈이 한 바퀴로

실선 — 현재 제공 ┊ 점선 — 연동 · 진행 중 (10월 공개)        ContiLab · iSafe PLAN  ·  그림으로 보기

현장이 가진 것 만드는 곳 · Editor 같은 두뇌 쓰는 곳 · 지키는 눈

도면만 있다

DXF 평면도

CAD 설계자 · 현장 소장

BIM 이 있다

Revit 등 → IFC

BIM 담당 · 시공사

아무것도 없다

착공일 · 층수 · 공사비만

중소현장

3D Converter

도면 위에 작도

→ 3D 안전모델

Pro Editor

IFC → 안전모델

자동 매핑 · 카메라

Core

일정 · 공종 · 안전

3D 없이 바로

IFC 로 넘김
같은 두뇌

공정 × 공종 × 안전
자동 매핑

· 공종 · 일정

· 위험요인 · 감소대책

· 직종 · 보호구

· 안전구역 · iSafe 공간

나오는 서류

TBM · 작업일보 ·

위험성평가서 등

Plan Viewer

현장이 매일 보는 곳

「오늘」 카드 · 층별 위험도 · 오늘 서류

반장 · 협력업체 · 소장 · 본사 · 발주처

웹 · 모바일

Vision AI

iSafeGuard

카메라가 위험을 먼저 알아보고

→ 그 층 · 그 자리 알림 → 조치 · 기록

계획이 볼 곳을 알려 주고 · 예시 · 연동 진행 중



두 입구, 하나의 안전모델 — Converter × Pro
도면은 Converter 로 세우고, BIM 은 그대로 가져와 — 둘 다 Pro 에서 같은 안전모델이 됩니다

도면은 세우고, BIM 은 그대로 →   그다음은 Pro Editor 하나

실선 — 현재 제공 ┊ 점선 — 연동 · 진행 중 (10월 공개)        ContiLab · iSafe PLAN  ·  그림으로 보기

도면만 있는 현장

DXF 평면도

3D Converter — 안전모델 공장

① 도면 깔기 ② 벽·문·창 ③ 층 쌓기

④ 안전구역 · 가시설 ⑤ 3D 변환
도면 위에 바로 작도

IFC

BIM 이 있는 현장

Revit · ArchiCAD 등

IFC 내보내기 — 쓰던 BIM 그대로

다시 그리지 않습니다 — 내보낸 IFC 를 Pro 에서 엽니다

컨버터 작업 파일(.3dr)은 3D 변환해 IFC 로 넘깁니다

IFC

Pro Editor

어떤 IFC 든 — 안전을 운영

① 프로젝트 정보 — 용도를 고르면 공종이

② 객체 편집 — 층 옮기기 · 구조유형

③ iSafe 공간 잡기

④ 자동 매핑 · 일정 허브

⑤ 3D 라이브러리 · 카메라 · 위험도

→ .iSafe 로 저장 → 현장은 Plan Viewer

3D Converter 가 맞는 곳

BIM 없는 현장 · 도면 보고 정확하게 · 가시설 물량까지 — 안전관리에 필요한
만큼만 세웁니다

Pro Editor 가 맞는 곳

시공 BIM 이 있는 현장 · 3D 보고 검토 · 일정 · 카메라 · Vision AI 로 이어집니다



누가 · 언제 · 무엇을 — 사람으로 보는 iSafe PLAN
만드는 사람은 한두 명, 쓰는 사람은 현장 모두 — 하루가 돌면 다음 계획이 됩니다

만드는 곳은 Editor, 쓰는 곳은 Viewer ·   지키는 눈은 Vision AI

실선 — 현재 제공 ┊ 점선 — 연동 · 진행 중 (10월 공개)        ContiLab · iSafe PLAN  ·  그림으로 보기

1  착공 전

안전관리자 · 공무

Core · Converter · Pro

현장을 세운다 — 도면 · BIM · 

정보를 넣으면 일정 · 공종 · 

안전이 붙습니다

2  매주

공무 · 협력업체
반장

Pro 허브 — 현재 구간

이번 구간을 같이 맞춘다 —

일정을 옮기면 서류가 따라

바뀝니다

3  매일 아침

반장 · 작업자

Plan Viewer

「오늘」 카드 · TBM · 직종별

브리핑(한 / EN) — 오늘 내

작업의 위험과 보호구

4  작업 중

현장 카메라

Vision AI · iSafeGuard

위험을 먼저 알아보고 → 그 층 · 

그 자리 알림 → 조치 (예시 · 

연동 진행 중)

5  하루 끝 · 매주

소장 · 본사 · 
발주처

Plan Viewer · 서류

작업일보 · 층별 위험도 · 기록 —

다음 계획으로 돌아갑니다

계획 × 실적 — ⑤ 의 기록이 ① 의 다음 계획으로 돌아갑니다. 한 바퀴 돌 때마다 현장이 배웁니다



한 번의 입력, 두 개의 축
프로젝트 정보 한 번의 입력이 — 공종의 축과 법정 판정의 축, 두 갈래로 일합니다

입력

정보 몇 가지

프로젝트 정보

구조형식 · 규모(층수)

용도 · 연면적 · 굴착깊이

— 도면 있으면 3D 부재까지

구조의 축

공종이 선다

구조형식 · 3D 부재

벽·슬래브·계단이 공종을 세우고

층 정보가 붙습니다

RC든 철골이든, 건물이 말해주는 대

로

용도의 축

법정 판정

용도 · 규모 기준으로

유해위험방지계획서

제출 대상을 자동 판정

대상이면 계획서 서식까지

결과

트리와

서류가 나온다

작업/안전 트리 · 공정표

위험요인 1,900여 건과

실제 재해사례 자동 연결

안전서류 5종 출력

공종은 구조가 정하고, 판정은 용도가 정합니다 — 한 번의 입력이 두 곳에서 일합니다

구조 축 — 공종 · 트리

구조형식 · 부재 → 공종 30~40 (샘플 현장 실측)

용도 축 — 법정 판정

용도 · 연면적 · 높이 → 유해위험방지계획서 대상 여부

확장 — 순차

용도별 정밀화 · 도로·철도·항만·단지 구분체계 설계 완

료

※ 건축 운영 중 ·  건축 외 분야와 외부 일정 가져오기는 설계 완료 — 파일럿·용역과 함께 엽니다

정보 몇 가지를 넣는다 →  공종이 서고, 판정이 나온다 →  서류 다섯 장

ContiLab · iSafe PLAN  ·  한 번의 입력, 두 개의 축



iSafe PLAN 활용 프로세스 Core Editor / Viewer v1.3

도면이 없어도 시작합니다 — 중소현장을 위한 가장 가벼운 입구

1

넣는다

프로젝트 정보 몇 가지

공사 종류 · 규모(층수) · 기간

— 도면 · 3D 없이

2

공정표가

생긴다

입력만으로 작업과 기간이

자동으로 줄지어 섭니다

3

위험이

붙는다

작업마다 위험요인 · 감소대책 ·

보호구가 자동으로 붙고,

안전구역(개구부 등 위험 구간)을

지정해 표시합니다

4

서류가

나온다
TBM 일지

작업일보

위험성평가서

안전관리비 사용계획

(대형현장은 유해위험방지계획서까지)

사무실에서 Editor 로 만들고, 현장에서 Viewer 로 봅니다 ·  웹 · 모바일 · 설치 없음

현장에서는 — Core Viewer

오늘의 브리핑

그날 작업 · 위험 · 보호구를

한 화면으로 확인

시간바 드래그

공정 진행에 따라 위험이

언제 오는지 미리 봅니다

종이 없이 전달

웹 주소 하나로 현장 누구나

같은 내용을 봅니다

공사 정보 몇 줄 입력 →  오늘 그 작업의 안전서류가 나옵니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  Core Editor / Viewer v1.3



iSafe PLAN 활용 프로세스 3D Converter Editor / Viewer v1.3

평면도 DXF 한 장 — 늘 하던 대로 그리면 3D 현장이 되고, Pro · Plan Viewer 로 이어집니다

1

넣는다

평면도 DXF 한 장

— 쓰던 캐드 도면 그대로

2

3D가 된다

벽 · 문 · 창을 자동 인식

층별 복사 버튼으로

건물 전체를 완성

3

도면 위에 그린다

안전구역 · 방을 지정하고

필요하면 가시설도

늘 하던 2D 방식대로 (부가)

4

서류가

나온다
TBM 일지 · 작업일보

위험성평가서

유해위험방지계획서

안전관리비 사용계획

가시설 물량 · 내역서 (부가)

그린 것이 그대로 3D로 서고, 안전항목 · 법조문이 따라붙습니다 — 가시설 물량은 부가 ·  웹 · 모바일 · 설치 없음

현장에서는 — 3D Converter Viewer

방을 클릭하면

그 방의 작업 · 위험만 골라

보여줍니다 (실별 필터)

층별 · 시간별

타임바를 끌면 층과 공정이

시간에 따라 움직입니다

실별 브리핑

[3층] 계단실 — 방 단위로

위험과 보호구를 짚습니다

도면 한 장 →  방 단위까지 아는 3D 안전 현장,  Pro · Plan Viewer 로 이어서

ContiLab · iSafe PLAN  ·  3D Converter Editor / Viewer v1.3



iSafe PLAN 활용 프로세스 Pro Editor / Viewer v1.3

BIM(IFC) 모델을 그대로 — 위험한 층을 먼저 보고, 그 층에 카메라를 놓습니다

1

넣는다

BIM 모델 (IFC)

— 설계 3D 그대로

2

자동으로

매핑된다

부재 하나하나가 공종과

일정에 자동 연결됩니다

3

위험을

먼저 본다

층별 안전 위험도

(2025 건설사고 사망 가중)

안전구역 · 가시설까지

4

카메라를

놓는다
위험한 층부터 카메라 배치

덮이는지 확인

알림 연동 화면 10월 공개

+ 안전서류 5종

사무실에서 Editor 로 만들고, 현장에서 Viewer 로 봅니다 ·  웹 · 모바일 · 설치 없음

현장에서는 — Pro Viewer

같은 화면

발주처 · 본사 · 현장이

같은 3D를 보고 말합니다

유해위험방지계획서

대형현장 제출 서류의 본문이

모델에서 바로 나옵니다

카메라가 따라온다

.iSafe 저장 · 열기에 카메라 배치가

그대로 — 뷰어에서도 보입니다

설계 BIM 한 벌 →  위험한 층에 카메라, 제출 서류까지

ContiLab · iSafe PLAN  ·  Pro Editor / Viewer v1.3



기대효과
무엇이 달라지는가

적용 범위

공종 260 ·  유해위험요인 · 감소대책 17,875

As-Is  지금 To-Be  iSafe PLAN

만드는 방식
도면 · 공정표 · 안전서류를

각각 따로 사람이 만든다

도면 한 장, 또는 프로젝트 정보 몇 개로

공정표 · 안전자료 · 서류 5종이 함께 나온다

위험의 위치
위험성평가가 문서로 남는다

어느 작업 · 어느 층인지 붙지 않는다

위험이 작업 · 날짜 · 층 · 구역 · 방(실)에 붙는다

위험한 층을 사망 통계로 짚고, 카메라를 그 층에

변경 대응
공정이 바뀌면

안전서류를 처음부터 다시 만든다

공정을 고치면

안전자료가 따라 바뀐다

근로자 전달
그날의 위험을 전할 방법이

종이와 구두뿐이다

그날 그 작업의 자료가

교육 · 다국어 전달로 이어진다

탐지 이후
영상 AI 가 탐지하면 거기서 끝난다

조치 · 기록 · 다음 계획은 사람이 따로 챙긴다

계획 → 탐지 → 조치 → 기록이 한 바퀴로 돈다

다음 달 위험도 · 카메라 자리가 달라진다 (연동 10월)

관리하는 안전 →  참여하는 안전 ※ 도입 효과 수치는 파일럿 검증 후 제시합니다



계획 × 실적 × 현장의 눈
세운 계획이 지켜졌는지 — 계획과 실적이 3D 위에서 만납니다

계획

계획을 세운다

iSafe PLAN

WBS · 일정 · 공종

안전항목 · 안전구역

언제 · 어디서 · 무엇을

실적

사람이 확정한다

허브 체크 · 작업일보

“그 작업 끝났다”는

현장이 찍습니다

전일 · 금일 · 누계는 자동

이상

iSafeGuard

현장 영상 AI 가 봅니다

이벤트가 공간 · 공종 ·

안전항목에 자동 귀속

하루 · 구역 · 유형별 요약

결과

3D 가

말해준다

예정 · 진행 · 지연 · 완료

타임바를 밀면

그날의 현장이 보입니다

계획 대비 실적, 한 장면에

AI 는 “끝났다”를 판정하지 않습니다 — 완료는 사람이 확정하고, AI 는 “이상”을 봅니다

계획 — iSafe PLAN

WBS · 일정 · 공종 · 안전항목 · 안전구역

실적 — 사람

허브 체크 · 작업일보 (법정 서식 별지 제60호 기준)

이상 — iSafeGuard

현장 영상 AI 이벤트 · 공간 자동 귀속

※ 실적 반영은 개발 중 · iSafeGuard 연동 화면은 10월 공개 ·  계획 산출물은 현재 제공

계획과 실시간 탐지가 만나 →  안전학습의 순환이 닫힙니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  계획 × 실적 × 현장의 눈



상세 ① — Core Editor 사무실 · 만드는 화면 (도면 없이)

프로젝트 정보 몇 가지로 시작합니다 — 세 칸만 보면 됩니다: 트리 · 허브 · 평가/안전구역

1

2 3

4

5

1 iSafe Core 프로젝트 정보

공사 종류 · 규모 · 기간 몇 가지 입력

— 여기서 시작합니다 (도면 · 3D 없이)

2 작업 / 안전 Tree

생성된 공종과 안전 항목이 계층으로 정리됩

니다

3 작업 / 일정 허브

공정표가 여기 생깁니다

— 전체 · 현재 구간 · 오늘

4 평가 항목 · 안전구역 설정

공종을 클릭하면 위험 · 보호구가 표시되고, 

안전구역을 지정합니다

5 작업 / 안전 자동 매핑

버튼 하나로 작업마다 안전이 붙습니다

공사 정보 몇 줄 입력 →  공정표 · 위험 · 안전서류가 나옵니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  상세 ① Core Editor 화면



상세 ② — 3D Converter Editor 사무실 · 만드는 화면 (도면 DXF)

캐드 도면을 올리고, 벽 자동 생성 → 층별 복사 → 3D 변환 — 버튼 순서대로면 됩니다

1

2

3

4

5

1 층 · DXF 업로드

평면도 한 장을 올립니다

— 층고 · 기준고는 옆 칸에

2 작성 도구

벽 · 문 · 창 · 계단 · 난간

— 자동 인식이 놓친 곳만 손봅니다

3 작도 캔버스

도면 위에 그대로 그립니다

(스냅 · 직교 지원)

4 안전구역 설정

계단실 · 승강기실 · 외부비계 · TC 작업반경

을 매스로 지정합니다

5 층별 복사 → 3D 변환

현재층 복사와 3D 변환 버튼

— 건물 전체가 완성됩니다

도면 한 장 →  안전구역 · 방(실)까지 아는 3D 안전 현장

ContiLab · iSafe PLAN  ·  상세 ② 3D Converter Editor 화면



상세 ③ — Pro Editor 사무실 · 만드는 화면 (BIM IFC)

BIM 모델을 그대로 열어 디지털트윈 위에서 위험과 구역을 붙입니다

1

2

3

4

5

1 프로젝트 정보 · 작업/안전 Tree

BIM(IFC)을 열고 공정을 붙입니다

2 3D 디지털트윈

설계 모델 그대로

— 객체를 클릭해 확인합니다

3 뷰 도구

단면 · 와이어 · iSafe 공간 · 건물

— 보고 싶은 것만 켭니다

4 평가 항목 · 안전구역 · 객체 속성

위험을 붙이고 구역을 지정

— 아래에서 구조 Tree 매핑

5 작업 / 일정 허브

시점별 보기 · 재생

— 시간의 흐름을 확인합니다

설계 BIM 한 벌 →  자동 매핑 · 위험 · 구역, 제출 서류까지

ContiLab · iSafe PLAN  ·  상세 ③ Pro Editor 화면



상세 ④ — Plan Viewer 현장 · 보는 화면 (웹 · 모바일)

열면 3D 현장과 「오늘」 카드가 먼저 — 보기 전용이라 누구에게나 안전합니다

1

2

3

4

5

1 「오늘」 카드

오늘 공정 · 위험 · 작업하는 곳 · 서류 — 누

르면 3D 가 그리로 갑니다

2 3D 현장 가득

층/영역 · 안전구역 창만 위에 — 라이브러리

물건과 iSafe 공간까지

3 📋 브리핑 · 산출물

왼쪽 손잡이로 펼칩니다 — TBM · 위험성평

가서 · 안전시설물 내역서 · JSON

4 🔥 위험도 · ⚠ 관제(예시)

층별 안전 위험도 분석과 카메라 · 그 자리 알

림(예시)

5 작업 / 일정 허브

필요할 때 펼쳐서 — 시점별 보기 · 재생

Viewer 는 보기 전용 — 웹 주소 하나로 현장 누구나 · 설치 없음 · 편집 기능 없음

ContiLab · iSafe PLAN  ·  상세 ④ Plan Viewer 화면



상세 ⑤ — 안전 위험도 분석 현장 · 보는 화면

이번 달 작업의 위험유형 × 2025년 건설사고 사망 통계 — 위험한 층을 먼저 보고, 카메라가 덮는지 확인합니다

1

2

3

4

5

1 안전 위험도 분석

기준일 · 1개월 — 층마다 위험도(1위 = 100) 

· 위험유형 · 공종

2 층 띠

1위 빨강 · 2위 주황 · 3위 노랑 — 3D 에서

위험한 층이 바로 보입니다

3 알림판

「2층 · 위험 1위 · 추락 34 · 붕괴 30」 — 그

층 옆에 섭니다

4 카메라 덮임

이 층을 보는 카메라가 있는지 — 없으면 이

동형 · 고정형 검토

5 근거 · 출처

국토안전관리원, 2025년 건설사고 분석보고

서(2026.4) — 떨어짐 사망 100명(표 3.6)

위험한 층을 먼저 본다 — 카메라가 덮는지 본다 · 알림은 그 자리에 (예시 · 10월 공개)

ContiLab · iSafe PLAN  ·  상세 ⑤ 안전 위험도 분석 화면



iSafe PLAN 부가 기능 3D 안전 라이브러리 v1.3

BIM 툴 없이 — 도면 위에 안전 가시설을 레고처럼 놓습니다

1

고른다

3D 안전 라이브러리 30여 종

갱폼 · 외부비계 · 방호망 · 난간

동바리 · 흙막이 · 크레인 …

2

놓는다

뷰에서 한 번 클릭

층을 고르면 그 층 바닥에

그대로 섭니다

3

줄로 채운다

끝점을 한 번 더 찍으면

선을 따라 자동으로 —

개수 · 각도 · 위치가 숫자로

4

산출물에

실린다
TBM 일지

작업일보

위험성평가서

안전관리비 사용계획

물건이 안전항목과 법조문을 데리고 다닙니다 ·  놓으면 산출물까지 따라옵니다

가시설이 하는 일

물건이 법을 안다

갱폼을 놓으면 인양양중 · 악천후 ·

상하부 동시작업 위험이 따라붙습니다

층에 매인다

갱폼은 층별로, 비계는 전 기간 —

일정이 알아서 갈립니다

수량이 나온다

몇 층에 · 어디에 · 몇 개 —

그대로 설치계획과 물량이 됩니다

도면만 있으면 →  가시설을 놓고, 법이 따라오고, 서류가 나옵니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  부가 — 3D 안전 라이브러리 (가시설)



iSafe PLAN 부가 기능 가시설 물량 v1.3

그린 것이 곧 수량입니다 — 작도에서 내역서까지 한 사슬로

1

그린다

평면에 난간 · 방지망 · 덮개를

선 · 면 · 점 세 도구로

그리기만 합니다

2

3D로 선다

그린 그대로 층에 맞춰

형상이 섭니다 —

눈으로 틀린 자리를 찾습니다

3

집계된다

길이 M · 면적 M² · 개소 EA

층별 · 품목별로

자동으로 합산됩니다

4

내역서로

산출근거와 내역서를

엑셀로 내려받습니다

그린 것과 3D와 내역서가 같은 숫자입니다 ·  세 곳에서 따로 세지 않습니다

지금까지 손으로 세던 자리

층별 반복 · 높이

층이 반복돼도 층고가 달라도

그린 대로 갈립니다

재사용

몇 번 다시 쓰는 자재인지가

품목에 붙어 있습니다

안전항목 · 법조문

물량에 안전항목과 근거

법조문이 함께 따라옵니다

도면만 있으면 →  그리고, 서고, 수량이 나오고, 내역서가 됩니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  부가 — 가시설 물량

3D 검증

숫자가 맞는지 눈으로 봅니다 —

표만 보고 믿지 않습니다



부가 — 가시설 물량 작도 사무실 · 그리면 수량이 되는 화면

난간은 선으로, 방지망은 면으로 — 그린 것이 안전항목과 물량을 데리고 갑니다

1

2
3

4

5

1 「가시설 물량 작도」

도구를 켜면 물량 작도 모드로 바뀝니다

2 화면이 먼저 말합니다

여기서 그린 것은 안전항목과 물량이 같이 붙

습니다

3 품목과 규격을 고른다

난간 · 바닥 옵션에서 품목을 고르면 됩니다

4 도면 위에 그린다

난간은 선으로, 방지망은 면으로 — 늘 하던

2D 방식대로

5 물량 집계

그 자리에서 층별 · 품목별 수량을 확인합니

다

늘 하던 2D 작도 →  3D 형상 · 층별 물량 · 내역서

ContiLab · iSafe PLAN  ·  부가 — 가시설 물량 작도 화면



부가 — 3D 안전 라이브러리 사무실 · 가시설을 놓는 화면
고르고, 놓고, 끝점을 찍으면 — 선을 따라 채워지고 숫자가 남습니다

1

2

3

4

5

1 3D 안전 라이브러리 30여 종

갱폼 · 비계 · 계단 · 동바리 ·흙막이 · 방호망 · 

장비까지

2 뷰어에 삽입

층을 고르고 한 번 클릭— 그 층 바닥에 정확

히 섭니다

3 끝점 찍어서 채우기

끝점을 한 번 더 찍으면 선을 따라— 개수 · 

각도가 숫자로 남습니다

4 물건이 법을 안다

안전항목과 근거 법조문이 함께— 산출물까

지 따라갑니다

5 뷰 도구

층별 · 전체 보기로 놓인 자리를확인합니다

도면만 있으면 →  가시설이 서고, 법이 따라오고, 수량이 나옵니다

ContiLab · iSafe PLAN  ·  부가 — 3D 안전 라이브러리 화면



iSafe PLAN 향후 로드맵
계획에서 시작해, 교육과 현장의 눈까지 — 하나의 안전 플랫폼으로 갑니다

지금 · v1.3

계획이 선다

Editor 3종 + Plan Viewer

공정 · 위험 · 안전구역 · 방(실)

층별 위험도 · 카메라 배치

산출물 5종이 나옵니다

다음

교육 · 평가 연계

그날 그 작업의 자료가

다국어 안전교육 · 평가로

이어집니다

근로자가 확인했는지까지

— 참여형의 완성

10월 · 연동 화면

iSafeGuard 연동

iSafe PLAN 이 카메라에게

언제 · 어디를 봐야 하는지

알려주고,

알림은 그 층 · 그 자리에,

기록은 작업일보로 되돌아옵니다

미래

iSafe PLAN

플랫폼

계획 × 교육 × 현장의 눈이

하나의 안전 데이터로

현장 누구나 참여하는

안전 플랫폼

데이터가 돕니다 — 계획이 교육을 만들고, 교육이 참여를 만들고, 현장의 눈이 다시 계획을 똑똑하게 합니다

안전교육 · 평가 기관

교육 이수 · 평가 결과가 현장 기록으로 연결됩니다

iSafeGuard — 현장 영상 AI

이벤트가 공간 · 공종 · 안전항목으로 귀속됩니다

연계 규격서 · JSON

다른 시스템이 받아 쓰도록 — 규격서 공개 · JSON 내

보내기

점선 — 연동 · 진행 중 ·  iSafeGuard 연동 화면 10월 공개 ·  분야 확장(도로·철도·항만·단지) · 외부 일정 가져오기 — 설계 완료

관리하는 안전 →  참여하는 안전 →  스스로 지키는 현장

ContiLab · iSafe PLAN  ·  향후 로드맵


